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Najwazniejsze oznaczenia i skroty
ST - specyfikacja techniczna
INI - inspektor nadzoru inwestorskiego



1. Wstep
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wykonaniem instalacji elektrycznej 0,4 kV i instalacji niskoprgdowej w ramach remontu/adaptacji w pracowni 108
wraz z dostosowaniem wezla sanitarnego dla osob niepetnosprawnych oraz wydzielenia czesci meskiej i damskiej na
1 pietrze budynku ktodzkiego Centrum Doskonalenia Nauczycieli i Ksztatcenia Praktycznego w Lodzi
ul. Kopcinskiego 29.1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi obowigzujacg podstawe jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji rob6t budowlanych zwigzanych z wykonaniem instalacji elektrycznej 0,4 kV i instalacji w ramach remontu/
adaptacji w pracowni 108 wraz z dostosowaniem wezta sanitarnego dla 0séb niepelnosprawnych oraz wydzielenia
czgdei meskiej 1 damskiej na 1 pigtrze budynku Lodzkiego Centrum Doskonalenia Nauczycieli i
Ksztalcenia Praktycznego w Lodzi ul. Kopcinskiego 29.

1.3 Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem instalacji
elektrycznej 0,4 kV i instalacji niskopradowej w ramach remontu/adaptacji w pracowni 108 wraz z dostosowaniem
wezla sanitarnego dla os6b niepetnosprawnych oraz wydzielenia czg$ci meskiej i damskiej na 1 pigtrze budynku

L. odzkiego Centrum Doskonalenia Nauczycieli i Ksztatcenia Praktycznego w Lodzi ul. Kopcinskiego 29.

1.4 Okre$lenia podstawowe rodzajéw instalacji

W obiekcie zaprojektowano nastepujace rodzaje instalacji :
-instalacj¢ elektryczng 0,4 kV wewnetrzng sktadajacsg si¢ z
a/ instalacj¢ gniazd 230V,
b/ instalacje o§wietlenia uzytkowego i awaryjnego oraz wentylatorow elektrycznych.

-instalacj¢ niskopragdowa obejmujaca:
a/ instalacje sieci strukturalnej (w pracowni 108),
b/ instalacje systemu przyzywowego ( wezle sanitarnym dla niepetnosprawnych)

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa , ST i poleceniami INI.

1.5.1.  Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
- teren budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi -
dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa egzemplarze ST .

1.5.2.  Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki , pomiary i dokumenty , zgodnie z wykazem podanym w
szczegbtowych warunkach umowy.

1.5.3.  Zgodnos¢ robot z dokumentacjg projektowa i ST
Dokumentacja projektowa , ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez INI Wykonawcy stanowig czgsé
umowy , a wymagania wyszczegélnione w choéby jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych elementdéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,, Ogélnych warunkach umowy”.
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, jak rowniez
dokumentacji budowlanej, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ INI, ktory dokona odpowiednich
zmian i poprawek, jezeli zajdzie taka potrzeba w uzgodnieniu z Nadzorem Autorskim.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST. Cechy
materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami,
arozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku , gdy materiaty nie beda w pelni zgodne z dokumentacja projektowg lub ST i wplynie to na
niezadowalajaca jako$¢ elementu instalacji , to takie materialy zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.




1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Projekt zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy Wykonawca przedstawi do zatwierdzenia INI. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaplacie i przyjmuje sig, ze jest wlgczony w ceng
umowna.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot.
Wykonawca ma obowigzek znac i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i1 wykanczania robot Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione kroki
majace na celu stosowanie si¢ do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie budowy oraz
bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu dziatania .

1.5.6 Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe.
Materiaty tatwopalne bgdg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostgpem oso6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem , wywotanym jako rezultat
realizacji robdt albo przez personel Wykonawcey .

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty , ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia , nie beda dopuszczone do uzycia. Nie
dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robot bedg miaty aprobate techniczng wydang przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatdéw na srodowisko. Jezeli
Wykonawca uzyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie srodowiska , to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.
W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiagzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych .
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje si¢ , ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja
odrgbnej zaplacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;.

1.5.9 Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robot od
daty rozpoczgcia do daty zakonczenia roboty (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez INI).
Wykonawca bedzie utrzymywacé roboty do czasu odbioru ostatecznego.
Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob , aby budowla kubaturowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie to na polecenie INI powinien rozpocza¢ roboty
utrzymaniowe nie pozniej niz 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.10. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wtadze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami, i bedzie w pelni odpowiedzialny z
przestrzeganie tych praw, przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot.



Wykonawca bedzie przestrzegac¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod, i w sposob ciagly bedzie
informowac INI o swoich dzialaniach przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnos$ne dokumenty.

2. Materialy

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw fabrycznych .
Co najmniej na dwa tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych
do robot, Wykonawca przedstawi szczegotowe informacije dotyczace proponowanego zrodla zakupu,
zamawiania tych materiatow i odpowiednie §wiadectwa do zatwierdzenia przez INI.
Zatwierdzenie partii materiatéw z danego zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrodta uzyskajg zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia zestawienia aprobat i $wiadectw certyfikacji w celu
udokumentowania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrédia spetniajag wymagania ST w czasie postepu
robot .

2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez INI. Jesli INI zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych
robot niz te, dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materiatdéw zostanie przewarto$ciowany przez INI.
Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy Wykonawca wykonuje
na wilasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjgciem i nie zaptaceniem .

2.3. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy, do czasu, gdy beda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przez zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i whasciwos$¢ do robét, i byty dostepne do
kontroli przez INI.
Miejsca czasowego sktadowania materiatow bgda zlokalizowane w obrebie terenu budowy lub poza terenem
budowy, w miejscach uzgodnionych z INI lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

2.4. Wariantowe stosowanie materialow
Jesli dokumentacja projektowa Iub ST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi INI o swoim zamiarze, co najmniej 2 tygodnie przed
uzyciem materiatu .
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony bez zgody INI.

3.Sprzet

3.1 Ogdélne wymagania dotyczace sprzgtu
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do roboét powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i
powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w projekcie organizacji robot,
zaakceptowanym przez INI; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez INI.
Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robdt w terminie przewidzianym umows.
Sprzet bedacy wiasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonywania robdt ma byé utrzymywany w
dobrym stanie i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $srodowiska i przepisami
dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy INI kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam
gdzie jest to wymagane przepisami.

4.Transport

4.1 Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyna
niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robot i wtasciwosci przewozonych materiatow.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco , na wlasny koszt , wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.




5. Wykonanie robét

5.1.0golne zasady wykonywania robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umows oraz za jakos$¢ zastosowanych
materialow 1 wykonywanych roboét, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, projektu
organizacji rob6t oraz poleceniami INI.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej Iub
przekazanymi na pismie przez INI .
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu
robot zostang, jesli wymagac tego bedzie INI, poprawione przez Wykonawce na whasny koszt .
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez INI nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé .
Decyzje INI dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robdt bedg oparte na wymaganiach
sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych .
Przy podejmowaniu decyzji INI uwzgledni wyniki badan materiatow i robot, rozrzuty normalnie wystgpujace
przy wykonawstwie, doswiadczenia z przesztoséci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na
rozwazang kwesti¢ .
Polecenia INI beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez
Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robdt. Skutki finansowe ponosi Wykonawca .

6. Kontrola jakosci robét

6.1 Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét

6.1.1. Program zapewnienia jakoS$ci
Do obowigzkéw wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty INI programu zapewnienia
jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe 1
organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa oraz poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez INI .
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac :
A/ cz¢$¢ 0gblng opisujaca
-organizacj¢ wykonania robot ( terminy, sposob prowadzenia robét )
-bhp
-wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne
-wykaz 0so6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementow robot - system
( sposodb i procedure ) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig wykonywanych robot

6.1.2. Zasady kontroli jakosci robot
Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggna¢ zatozong jako$¢
robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do
pobierania probek i badan materiatow oraz robot .
Przed zatwierdzeniem systemu kontroli INI moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu
zademonstrowania, ze ich poziom jest zadowalajacy.
Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscig zapewniajgca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania , co do zakresu badan i ich cze¢stotliwosci sg okreSlone w OST , normach i wytycznych.
W przypadku, gdy nie zostaty tam okreslone, INI ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewnié
wykonanie robot zgodnie z umowsa.

6.1.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.
6.1.4. Certyfikaty i deklaracje
INI moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty , ktére posiadaja:
1.certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze
zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm , aprobat



technicznych oraz wihasciwych przepisow i

dokumentow technicznych

2.deklaracjg¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: -

Polska Normg lub

- Aprobata techniczng, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg objete
certyfikacjg okreslona w pkt 1 i ktore spetniajg wymogi ST

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot

bedzie posiadac te dokumenty , okreslajace w sposodb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ w/w dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte

wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce

INI. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.1.5. Dokumenty budowy
powinny zawieraé
-date przekazania Wykonawcy terenu budowy
-date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j
-uzgodnienie przez INI programu zapewnienia jakosci i harmonogramu robot
-terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementdéw robot
-przebieg robot , trudnoscei i przeszkody w ich prowadzeniu , okresy i przyczyny przerw w robotach - uwagi i
polecenia INI
-daty zarzadzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu
-zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu , czeSciowych i ostatecznych odbiorow
robo6t
-wyjasnienia , uwagi i propozycje Wykonawcy
-dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot
-dane dotyczace jakosci materiatow
-inne istotne informacje o przebiegu robot

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, beda przedtozone INI do ustosunkowania sig¢.
Decyzje INI wpisane Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajgciem stanowiska.
Opinia projektanta obliguje INI do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strong umowy i
nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

2.Rejestr obmiarow

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
robot. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie i
wpisuje do rejestru obmiardw.

3.Dokumenty laboratoryjne

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakos$ci materiatow, kontrolne wyniki
badan Wykonawcy beda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te
stanowig zatgczniki do odbioru rob6t winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie INI .

4.Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢ , oprocz wymienionych w pk-cie 1-3 , nastepujace dokumenty :
a/ protokoty przekazania terenu budowy b/ umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne

¢/ protokoty odbioru robdt d/

protokoty z narad i ustalen

e/ korespondencj¢ na budowie

5.Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje konieczno$¢ jego natychmiastowe odtworzenia
w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla INI i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.



7. Obmiar robét

7.1 Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiar robdt begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu INI o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru , co najmniej 3 dni przed terminem.
Wyniki obmiaru bedg wpisane do rejestru obmiarow.
Jakikolwiek btad Iub przeoczenie ( opuszczenie ) w iloSciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie indziej
w ST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robot. Btgdne dane zostang poprawione
wg instrukcji INI na piSmie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cig wymagang do celow okre§lonych w umowie
( okresy ptatnosci na rzecz Wykonawcey ) lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
Wykonawce i INI .

8. Odbidr robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robdt

8.1.1 Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru :
a/ odbior robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu b/ odbior czgsciowy ¢/ odbidr
ostateczny
d/ odbioér pogwarancyjny

8.1.2 Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych
robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robot .
Odbioru robdt dokonuje INI i eksploatator obiektu.
Gotowos¢ danej czgsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca i jednoczesnym powiadomieniem INI Odbior
bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia i
powiadomienia o tym fakcie INI .
Jako$¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia INI na podstawie dokumentdéw zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.1.3 Odbiodr czesSciowy
Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i1 jakoSci wykonywanych czeSci robot.
Odbioru czgéciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot.
Odbioru robot dokonuje INI.

8.1.4. Odbidr ostateczny

8.1.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot
Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania roboét w
odniesieniu do ich iloSci, jakosci i wartosci .
Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce z
bezzwlocznym powiadomieniem na pismie INL
Odbidr ostateczny nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
INI zakonczenia roboét i przyjecia dokumentow.
Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci INI i
Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z
dokumentacja projektowa i ST.
W toku odbioru ostatecznego robo6t komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie odbioréw
robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupehniajacych i robot
poprawkowych.



W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t poprawkowych lub robot uzupehiajacych

Komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku

stwierdzenia przez komisj¢ , ze jako$¢ wykonywanych robot

w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowa 1 ST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wickszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu komisja dokona
potracen pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy .

8.1.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego jest protokét odbioru ostatecznego robot

sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastgpujace dokumenty:
1.dokumentacj¢ projektowg podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jezeli zostata sporzgdzona w
trakcie realizacji umowy
2.szczegolowe specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentow umowy i ew. uzupetniajace lub zamienne )
3.recepty i ustalenia technologiczne
4.rejestry obmiarow
5.wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan, zgodne z ST
6.deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatow zgodne z ST
7.opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zatagczonych do
dokumentoéw odbioru, wykonanych zgodnie z ST
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych

W przypadku, gdy wg komisji, roboty po wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do

odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru

ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione wg wzoru

ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych i robo6t uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.1.5 Odbidr pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy

odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym .

Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z

uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie ,,0dbidr ostateczny robot” .

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami INI, jezeli

wszystkie pomiary i badania z zachowanie tolerancji daty wyniki pozytywne .

8.2. Odbior koncowy
Wyniki przeprowadzonych badan podczas odbioru powinny by¢ ujete w formie protokétu, szczegdétowo
omoéwione, podpisane przez nadzor techniczny oraz cztonkéw komisji przeprowadzajacej badania. Wyniki
badan przeprowadzonych podczas odbioru koncowego nalezy uznac¢ za doktadne, jezeli wszystkie
wymagania zostaly spetnione. Jezeli ktores z wymagan przy odbiorze technicznym koncowym nie zostato
spelnione, nalezy oceni¢ jego wptyw na stopien sprawnosci dziatania obiektu w zaleznosci od tego okresli¢
konieczne dalsze postgpowanie.

9. Podstawa platnoS$ci
9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci

Podstawg ptatnosci jest umowa zawarta pomigdzy Zamawiajacym a Wykonawcg . Cena
jednostki obmiarowej obejmuje elementy wyszczegdlnione w w/w umowie .
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu .
Kwota ryczaltowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci , wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie , okreslone dla tej roboty w ST i w dokumentacji projektowej. Kwoty
ryczattowe robot beda obejmowac :
-robocizng¢ bezposrednia wraz z kosztami towarzyszacymi
-warto$¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkéw i transportu na
teren budowy
-wartos$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszgcymi kosztami



-koszty posrednie , zysk kalkulacyjny i ryzyko
-podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami

9.2.Warunki Umowy i wymagania ogodlne.
Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkow umowy i wymagan ogolnych, obejmuje wszystkie warunki

okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczegolnione w kosztorysie.

10. Przepisy zwiazane - normy i dokumenty

Normy

1. PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

2.PN-IEC 60364-5-523 sposob uktadania kabli.

3.PN-IEC 60364-1 kryteria doboru przewodéw w instalacjach

4.PN-IEC 60364-5-52 wymagania odnosnie minimalnych przekrojow stosowanych w inst.
5.PN-76/E-05125 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.

6.PN-IEC 439-2:1997 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe.

7.PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot

8.PN-84/E-02033  Oswietlenie wnetrz Swiattem elektrycznym

9.Projekt normy polskiej opartej na ISO 11801.

10.EIA/TTA 568 A — Okablowanie telekomunikacyjne w budynkach biurowych.
11.EIA/TIA 606 — Administracja infrastr. telekomunikacyjnej w budynkach biurowych.
12.ISO/IEC 11081 , EIA — standard migdzynarodowy.

INNE DOKUMENTY

-Prawo budowlane z 7.07.1994 z pdzniejszymi zmianami (Dz.U.1994.89.414) tekst jednolity Dz.U. z 2003 r nr 80
poz. 718 z pézniejszymi zmianami

-Szczegodtowy zakres i forma projektu budowlanego z dnia 3.11.1998r (Dz.U.1998r107 poz. 679).

-Przepisy Budowy Urzadzen Elektrycznych

-aprobaty i kryteria techniczne dotyczace wyrobéw budowlanych Dz.U.1998 nr 140 poz. 906

-Szczegotowy zakres i forma projektu budowlanego z dnia 03.11.1998 r (Dz.U.1998 nr 140 poz. 906)

-Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ze wzgledu na specyfike projektowanego obiektu zgodna
z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 06.luty 2003 r (Dz.U. nr 47/2003 1)

-Informacja dotyczaca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia ze wzgledu na specyfike projektowanego obiektu
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